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Abstract of FR 2750669 (A1) 

The cables (26,54), in sleeves (50,52), synchronise 
two derailleurs (28,56) by selection of plates and 
selection of pinions. The single cable control 
comprises a rotating indented cam (20) and a 
pivoting lever (40) receiving the ends of the sleeves. 
The heads of the cables are fixed to the cam and the 
lever. The lever has a roller (58) which engages the 
cam indentations to cause differential displacement 
of the cables and corresponding differential 
displacements of the derailleurs. 
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(57) L'objet de I'invention est un dispositif monocommande 
aScables (26, 54) dans des gaines (50, 52) pour la ma- 
noeuvre synchronisee de deux derailleurs (28, 56) notam- 
ment a effet de rappel elastique I'un, avant, de selection 
des plateaux (A, B, C) et I'autre, arriere, de selection des 
pignons (1-8), suivant une selection predeterminee de de- 
veloppements, caracterise en ce qu'il comprend au moins 
une came rotative (20) avec des indentations et un levier 
(40) pivotant recevant les extremites des gaines, ledit levier 
ayant des moyens (58) pourcooperer avec les indentations 
de ladite came, en sorte de provoquer des deplacements 
differentials des cables et des deplacements correspon- 
dents des derailleurs, les tetes des cables etant fixes par 
rapport a la came et au levier. 
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DISPOSITIF MONOCOMMANDE DE MANOEUVRE SYNCHRONISEE DE 
DEUX DERAILLEURS AVANT ET ARRIERE D'UIM VELO 

i 

La presente invention a pour objet un dispositif monocommande de 
manoeuvre synchronisee de deux derailleurs, notamment I'un, avant, de 
selection des plateaux et I'autre, arriere, de selection des pignons, suivant une 
selection predetermined de developpements. 
5 On connaTt un dispositif permettant deja d'atteindre un tel but et 

fonctionnant suivant un procede de selection de developpements applicable a 
des ensembles de derailleurs de type connu. De tels derailleurs sont 
manoeuvres par un cable travaillant en traction en sorte d'obtenir, par rapport 
au plan du velo, un deplacement transversal d'une chape de guidage de la 

10 chaine dans un sens tandis qu'un ressort de rappel, bande lors de ce 
deplacement dans le premier sens, provoque le retour en position premiere de 
ladite chape proportionnellement a la longueur de cable relachee. 

Pour les details concernant un tel procede, on peut se reporter a la 
demande de brevet EP-95450012 au nom de I'un des demandeurs. 

15 Le dispositif decrit propose, pour mettre en oeuvre ce procede, un 

agencement a deux pistes dans lesquelles sont guides deux curseurs solidaires 
respectivement de I'un et de I'autre des deux cables de commande des 
derailleurs. 

Ce barillet est solidaire d'une poignee tournante montee sur le guidon en 
20 lieu et place de I'une des deux poignees fixes, simple, de type connu. Les 
commandes connues des derailleurs, fonctionnant separement etant 
supprimees. 
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Le barillet vient remplacer ou se juxtaposer a la cocotte de frein. 
Un tel agencement est tout a fait adapte et donne entiere satisfaction, 
notamment lorsqu'il est complete avec les moyens d'assistance faisant I'objet 
de la demande de brevet francais N° 91 1579, ce qui permet de reduire et de 
5 compenser les efforts a exercer. 

Neanmoins, afin de repondre a certains besoins du marche et a certains 
souhaits des utilisateurs et/ou des fabricants, il est propose une variante 
pouvant egalement repondre aux imperatifs du procede de selection de la 
demande europeenne precitee. 

10 II convient en effet de pouvoir realiser des displacements simultanes des 

deux derailleurs dans le meme sens ou dans des sens differents. 

Ainsi, le tableau annexe, figure 10, montre le procede de selection de 
I'art anterieur pour un cas d'un ensemble a 3 plateaux et 6 pignons pour lequel 
on selectionne 10 combinaisons. 

15 Selon la presente invention, le dispositif monocommande de cables dans 

des gaines pour la manoeuvre synchronisee de deux derailleurs a effet de 
rappel elastique plus particulierement du plus grand diametre vers le plus petit, 
notamment Tun, avant, de selection des plateaux et I'autre, arriere, de 
selection des pignons, suivant une selection predeterminee de 

20 developpements, se caracterise en ce qu'il comprend au moins une came 
rotative avec des indentations et un levier pivotant recevant les extremites des 
gaines, ledit levier ayant des moyens pour cooperer avec les indentations de 
ladite came, en sorte de provoquer des deplacements differentiels des cables 
et des deplacements correspondants des derailleurs, les tetes des cables etant 

25 fixes par rapport a la came et au levier. 

Selon un premier mode de realisation, il comprend une premiere et une 
seconde cames liees en rotation et munies d'indentations correspondant a la 
selection retenue et un premier et un second leviers avec chacun une seule 
tete recevant Tune I'extremite de la gaine du c§ble de commande du derailleur 

30 avant des plateaux et I'autre I'extremite de la gaine du cable de commande du 
derailleur arriere des pignons, lesdits leviers etant prevus pour cooperer 
respectivement avec les premieres et seconde cames. 
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Selon un second mode de realisation, il comprend une seule et unique 
came et un seul et unique levier avec une tete double recevant Tune 
I'extremite de la gaine du cable de commande du derailleur avant des plateaux 
et I'autre I'extremite de la gaine du cable de commande du derailleur arriere et 
5 une poulie, solidaire en rotation de la came, pour I'enroulement de I'autre cable 
en vue d'obtenir des deplacements differentiels des cables. 

Dans ce dernier cas, selon un mode de realisation preferentiel, la poulie 
d'enroulement comprend un anneau tournant avec une fente de passage de 
cable, monte tournant et coaxial autour d'un tambour fixe auquel I'extremite 
10 du cable est solidarisee autour d'une partie duquel le cable est enroulS, la 
translation du cable par rapport a la gaine etant obtenue par I'enroulement 
progressif du cable sur la peripherie de I'anneau tournant. 

Plus particulierement dans I'agencement retenu, la came ou les cames 
et/ou la poulie sont solidaires d'une poignee tournante unique, montee a 
15 rotation sur le guidon, et I'ensemble des cames et/ou poulie est protege par un 
carter, I'ensemble etant amovible sur ledit guidon. 

Le dispositif selon la presente invention est decrit ci-apres selon un 
mode de realisation particulier, non limitatif, en regard des dessins annexes sur 
lesquels : 

20 - la figure 1 represente une vue en perspective schematique du dispositif 

selon I'invention, 

- la figure 2 represente une vue en coupe longitudinale du dispositif, 

- les figures 3A et 3B represented respectivement une vue en coupe 
transversale schematique dans le cas du premier developpement le plus 

25 court, pour la commande rotative du derailleur arriere et pour la 

commande a came du derailleur avant, par poulie a valeur corrigee ou 
non par la came, 

- les figures 4A et 4B represented respectivement une vue en coupe 
transversale schematique dans le cas du deuxieme developpement plus 

30 long, pour la commande rotative du derailleur arriere et pour la 

commande a came du derailleur avant, par poulie a valeur corrigee ou 
non par la came, 
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- les figures 5A et 5B representent respectivement une vue en coupe 
transversale schematique dans le cas du troisieme developpement, 
pour la commande rotative du derailleur arriere et pour la commande a 
came du derailleur avant, par poulie a valeur corrigee ou non par la 

5 came, 

- les figures 6A et 6B representent respectivement une vue en coupe 
transversale schematique dans le cas du quatrieme developpement, 
pour la commande rotative du derailleur arriere et pour la commande a 
came du derailleur avant, par poulie a valeur corrigee ou non par la 

10 came, 

- les figures 7 A et 7B representent respectivement une vue en coupe 
transversale schematique dans le cas du cinquieme developpement, 
pour la commande rotative du derailleur arriere et pour la commande a 
came du derailleur avant, par poulie a valeur corrigee par la came, 

15 - la figure 8 represente un tableau recapitulatif de 1 2 developpements 

retenus et des deplacements respectifs des differents organes, dans le 
cas d'une roue libre arriere equipee de 8 pignons, 

- la figure 9A represente une vue en perspective d'une variante 
d'agencement dans laquelle les commandes des deux cables sont a 

20 cames avec deux leviers independants sensiblement identiques, et 

- la figure 9B represente une vue en perspective d'un levier unique a 
deux butees de gaine dans une commande mixte a enroulement par 
poulie ou anneau tournant et a came, tel qu'utilise pour les figures 
precedentes 3A a 7B. 

25 Sur la figure 1, on a represente une poignee 10, tournante, une 

cocotte12, des ensembles 14 et 16 cables et gaines qui assurent la 
commande des derailleurs avant et arriere, ainsi qu'un guidon support 18. 

Sur la figure 2, la poignee est solidaire d'un tambour fendu 20 tournant 
autour d'une entretoise fixe 22, visible sur la figure 3A notamment, dans 
30 laquelle est fixee I'extremite 24 du cable 26 du derailleur arriere 28 
schematiquement represent^ sur cette meme figure. 

Une came 30 est solidaire en rotation du tambour fendu 20. 



2750669 

5 

La cocotte 12 comprend un carter fixe 32 lie au guidon par un 
collier 34, serre par une vis 36. 

Ce carter porte un axe de pivotement 38 autour duquel est articule un 
levier 40. Cet axe est parallele a I'axe longitudinal du guidon correspondant a 
5 I'axe de rotation 42. 

Ce levier est libre de se deplacer autour de cet axe de pivotement 38 
definissant un axe de rotation 44. 

L'extremite de ce levier 40 comprend deux butees 46 et 48 prevues 
respectivement pour recevoir les extremites des gaines 50 et 52 
10 correspondant au cable 26 de commande du derailleur arriere 28 et au 
cable 54 de commande du derailleur avant 56. 

Le cable 54 de commande du derailleur avant est fixe par son extremite 
libre au carter 32 par tout moyen adequat. 

Le levier 40 comporte en outre un galet 58 prevu pour cooperer avec la 
15 peripheric exterieure de la came 30. 

Si Ton se reporte a la figure 3A, on constate que pour chaque rotation 
d'une valeur d'angle a, la longueur d'enroulement correspondant du c§ble 26 
sur le tambour fendu est de x lorsque la gaine est immobile c'est-a-dire que la 
butee 46 est immobile durant la rotation. 
20 Sur la figure 3B, dans le mode de realisation represent^, la came 30 

comprend 3 series de 4 indentations d'une profondeur telle que lorsque le 
galet passe d'une serie a une autre, le deplacement correspondant des 
butees 46 et 48 est de 2x. 

Ainsi sur les figures 3A et 3B, le cable 26 est entierement enroule sur le 
25 tambour fendu, le levier est dans indentation la plus profonde. Ceci 
correspond a la position Al du tableau. Le ressort du derailleur arriere est 
bande au maximum et le ressort du derailleur avant est detendu. 

En effet, le levier est dans la position A, c'est-a-dire avec un 
relachement maximum de la gaine. 
30 On considere qu'il s'agit de la position 0 initiale (numero de selection 1). 

Lorsque I'utilisateur tourne la poignee 10 d'un angle a, voir figures 4A 
et 4B, il relache une longueur x de cable arriere 26 puisque le levier reste 
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immobile, restant dans la meme serie d'indentations ; le derailleur arriere passe 
sur le pignon 2. La gaine 52 ne bouge pas non plus si bien que le derailleur 
avant reste sur le meme plateau A. 

Le developpement obtenu est A2. 
5 La position suivante est atteinte par une nouvelle rotation d'un angle a, 

ce qui libere une nouvelle longueur x de cable arriere si bien que le derailleur 
arriere sous I'effet du ressort de rappel se deplace sur le pignon 3 car la gaine 
reste immobile et la chaTne reste sur le plateau A, ainsi que montre sur les 
figures 5A et 5B. 
10 Le developpement obtenu est A3. 

De meme pour obtenir le developpement £4, on se reporte aux figures 
6A et 6B correspondantes. 

Sur les figures 7A et 7B, I'utilisateur tourne a nouveau la poignee d'un 
angle a, ce qui produit un deplacement de x du cable par deroulement sur le 
15 tambour fendu 20. 

Par contre cette fois, le levier 40 se deplace puisqu'il change de serie 
d'indentations moins profondes, si bien que les butees se deplacent de +2x, 
et par la meme le cable avant se deplace de + 2x . par rapport a I'orientation 
de la sortie de gaine, si bien que la chaTne passe sur le plateau B. 
20 Parallelement, le cable arriere se deplace de - 2x . par rapport a 

I'orientation de la sortie de gaine, si bien que la difference, comme indique 
dans le tableau de la figure 8, est de : - 2x + x =^x. La chaTne se deplace d'un 
pignon en arriere, c'est-a-dire le pignon 3. 

Le developpement obtenu est B3. 
25 On constate alors que les autres developpements suivants sont atteints 

successivement. 

On peut se reporter a la figure 9B sur laquelle est represents en 
perspective un levier tel qu'utilise dans I'agencement dont le fonctionnement 
vient d'etre decrit. Ce levier est a double butee. 
30 Une variante est egalement representee sur la figure 9A. II s'agit d'un 

levier a simple butee. Un tel levier est utilise lorsque le dispositif utilise deux 
commandes a cames a profils differents done a deplacement des leviers 
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independamment, mais fonctionnant liees I'une a I'autre en rotation. Ainsi la 
synchronisation est conservee pour obtenir des manoeuvres simultanees des 
derailleurs avant et arriere mais avec des possibilites accrues de combinaisons 
puisque les profils de cames peuvent etre conformes de facon totalement 
5 independante. 

On peut aussi compenser avec cet agencement les variations de 
proportionnalite des deplacements de chacun des derailleurs avant et arriere, 
puisqu'actuellement les valeurs x de plateau et x de derailleur sont differentes. 

On remarque la simplicite du dispositif selon I'invention et la simplicite 
10 de realisation qui conduisent a des couts de fabrication permettant de le 
monter sur des velos existants mais aussi sur les velos a venir car le montage 
n'implique pas de modifications substantielles de I'architecture, le dispositif 
s'apparentant plutot a un accessoire. 

En vue de rendre un tel dispositif tres souple a la manoeuvre, 
15 notamment pour les enfants, on interposera une assistance comme celle 
decrite dans la demande de brevet francais N° 91 1579 qui trouve la une 
application particulierement interessante. Que I'assistance agisse sur la tete de 
c^ble ou sur la butee de gaine, I'invention reste la meme. 

On peut noter aussi que le dispositif monocommande selon I'invention 
20 fonctionne, pour I'exemple decrit, avec le ressort de rappel travaillant du plus 
grand pignon et du plus grand plateau vers le plus petit mais ce dispositif 
donne totale satisfaction avec un montage inverse de I'un ou I'autre des 
ressorts ou meme des deux. 

Pour une optimisation du fonctionnement de cette monocommande, on 
25 peut envisager des commandes hydrauliques a double effet des derailleurs, 
supprimant ainsi les ressorts de rappel des derailleurs et permettant une 
manoeuvre aisee et confortable du dispositif monocommande selon I'invention. 

Dans ce cas, bien sur, le terme cable doit etre compris comme 
transmission de mouvement par le fluide hydraulique. 
30 On peut aussi prevoir une commande hydraulique a simple effet avec 

ressort de rappel. 
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1 . Dispositif monocommande de cables (26,54) dans des gaines (50,52) 
pour la manoeuvre synchronisee de deux derailleurs (28, 56) notamment a 
effet de rappel elastique I'un, avant, de selection des plateaux (A,B,C) et 
I'autre, arriere, de selection des pignons (1-8), suivant une selection 

5 predeterminee de developpements, caracterise en ce qu'il comprend au moins 
une came rotative (20) avec des indentations et un levier (40) pivotant 
recevant les extremites des gaines, ledit levier ayant des moyens (58) pour 
cooperer avec les indentations de ladite came, en sorte de provoquer des 
deplacements differentiels des cables et des deplacements correspondants des 
10 derailleurs, les tetes des cables etant fixes par rapport a la came et au levier. 

2. Dispositif monocommande de cables dans des gaines pour la 
manoeuvre synchronisee de deux derailleurs selon la revendication 1, 
caracterise" en ce qu'il comprend une premiere et une seconde cames liees en 
rotation et munies d'indentations correspondant a la selection retenue et un 

15 premier et un second leviers avec chacun une seule tete recevant I'un 
I'extremite de la gaine (52) du cable (54) de commande du derailleur 
avant (56) des plateaux et I'autre, I'extremite de la gaine (50) du cable (26) de 
commande du derailleur arriere (28) des pignons, lesdits leviers etant prevus 
pour cooperer respectivement avec les premieres et seconde cames. 

20 3. Dispositif monocommande de cables dans des gaines pour la 

manoeuvre synchronisee de deux derailleurs selon la revendication 1, 
caracterise en ce qu'il comprend une seule et unique came (30) et un seul et 
unique levier avec une tete double recevant I'une I'extremite de la gaine (52) 
du cable (54) de commande du derailleur avant (56) des plateaux et I'autre 

25 I'extremite de la gaine (50) du cable (26) de commande du derailleur 
arriere (28) et une poulie , solidaire en rotation de la came, pour I'enroulement 
du cable de la commande du derailleur arriere. 

4. Dispositif monocommande de cables dans des gaines pour la 
manoeuvre synchronisee de deux derailleurs selon la revendication 3, 
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caracterise en ce que la poulie d'enroulement comprend un anneau 
tournant (20) avec une fente de passage de cable, monte tournant et coaxial 
autour d'une entretoise fixe (22) a laquelle I'extremite du cable est solidarisee, 
anneau autour d'une partie duquel le cable est enroule, la translation du cable 
5 par rapport a la gaine etant obtenue par I'enroulement progressif du cable sur 
la peripheric de I'anneau tournant. 

5. Dispositif monocommande de cables dans des gaines pour la 
manoeuvre synchronisee de deux derailleurs selon I'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que la came ou les cames et/ou 

10 la poulie sont solidaires d'une poignee tournante unique (10), montee a 
rotation sur le guidon (18). 

6. Dispositif monocommande de cables dans des gaines pour la 
manoeuvre synchronisee de deux derailleurs selon la revendication 5, 
caracterise en ce que I'ensemble des cames et/ou poulie est protege par un 

15 carter (32), I'ensemble etant amovible sur ledit guidon. 

7. Dispositif monocommande pour la manoeuvre synchronisee de deux 
derailleurs (28,56) notamment a effet de rappel elastique, I'un avant, de 
selection des plateaux (A,B,C), I'autre, arriere, de selection des pignons (1-8), 
suivant une selection predeterminee de developpements, caracterise en ce 

20 que, dans le cas d'une commande hydraulique avec piston simple ou double 
effet, il comprend au moins une came rotative (20) avec des indentations, 
ladite came agissant directement sur le piston correspondant a ladite 
commande hydraulique, en sorte de provoquer des deplacements differentiels 
correspondant des derailleurs. 
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